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Aplicaciones de tecnologias de
construccion impresa 3D en obra
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for recovering industrial areas from LCA
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Intfroduccion

« Retos de la industria de |la « Construccion impresa 3D como
construccion: possible solucion:
« Costes econdmicos « Disenos arqguitectonicos
« Generaciéon de residuos personalizados y complejos
. Tasas de accidentes « Opftimizacion de recursos

ambientales y econdmicos

« Nuevas oportunidades para la
automatizacion en obra

« Requisitos de tiempo
« Sostenibilidad
« Personalizacion masiva
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Ventqjas :
.« Menores costes o A~ A&

* Mayor velocidad de AN AP AD:
ejecucion ’
« Sin encofrados e N ~
+ Menos mano de obra o
4 . 0 ‘/—/\ 1J AN A
* Mas seguridad ;
« Diseno de forma libre PR o Y A\
- Posibilidades de _ ;
personalizacidon masiva A AR
* Mayor sostenibilidad i A \pa
« Mayor precision 3
- Mejora del rendimiento L ———r AN
termico y acustico
. . Precision 10 A
- Posibilidades de —
aufomatizacion y o 1
aumento de e N
productividad 2
Automation / Productivity ”; 4’\_’_—/\ AN /\/
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Tecnologias y equipos

Sistemas de portico:

Impresidon a gran
escala

Uso eficiente del
espacio de trabagjo

Tamano de la
estructura

Video

Manipuladores

industriales:

« Transporte sencillo
« Disenos complejos

« Espacio de trabagjo
reducido

Video
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Manipuladores moviles:

« Espacio de trabagjo
personalizado

 Integracidn de varios
robofts

« Complejidad de
impresion

Video



https://www.youtube.com/watch?v=YdE180fe2Bk
https://www.youtube.com/watch?v=IUEhx3a3vDg
https://www.youtube.com/watch?v=p_jcG25tUoo
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Programacion y optimizacion

Los elementos involucrados en
el proceso de construccion
model
Autocad
Polymers

The shape FPGA

Of_thf’ Arduino

E::;;;gg Rspberry Pi

impresa 3D desde el diseno a
la ejecucion deben

are square PLC
and circular

Rinoceros

considerarse desde una
perspec’nvo de programacion
y optimizacion:

« Software de modelado y
simulacion

Concrete Solidworks
Blender

3D printing

« Scripts para ejecucion de

TOreOS Manipulator with — e 28
. rotating axis L TR 5 C++
* Mezcla de material de Lincarais\ [ MATLAB
Impresion Mobile "\ manipulator - / Python
. Manipulator) Mobile Code G
- Sistema de bombeo de manipulator Omsihoier
material artesian RAPID

Cylindrical ¢ ...~ KUKApre
Angular or robot
anthropomorphic V-REP Gazebo

Polar.or UNIT3D
spherical

Scorpion

« Sistema robodtico
« Boquilla de impresion

Video cientifico robodtica



https://www.youtube.com/watch?v=BhDRbbTaPO8
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Determinacion del espacio de trabagjo

El espacio de trabajo funcional
depende de:

« Sistema de impresion
 Dimensiones

« Herramienta de impresion
(boquilla)

e Restricciones de movimiento
Optimizacion:

« Tamano imprimible de
elementos constructivos

« Posicion relativa del Sistema
de impresion

Video KUKA | prc



https://www.youtube.com/watch?v=nphRj5J8wCs
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Mezclas de material

Variables criticas del proceso de  Dosificaciones:
impresion con hormigon:

« Cemento

* Exirudibilidad » Sustitutos de aglomerante
« Tiempo de apertura . Agregados Video
« Constructibilidad . Aditivos
« Factor de retencion de forma Fibras
« Confrol de la retraccidn

PRINTABILITY

Flowability » Print speed

THIXOTROPIC

Extrudability a Extrusion rate

f— : OPEN TIME
- i MATERIAL PROCESS i Nozzle openin
Stiffness ¢ PARAMETER PARAMETER 0 | .pc 2
Buildability 4 o Print height
Strength & « Print path

BUILDABILITY EXTRUDABILITY



https://www.youtube.com/watch?v=f-BcyR2OdOc

Ecological and innovative technologies for recovering Co-funded by the i
Recorm industrial areas from LCA and energy efficiency point of view Erasmus+ Programme  [ES.
—  2020-1-RO01-KA203-080223 of the European Union i i

Sistemas constructivos

Simple Ancho  Curvado Paralelo Relleno Enlazado Curvado Relleno
cruzado enlazado enlazado

e /o0 a8 &

Malla Pilares Relleno Hormigdn Barras Hiladascon Refuerzo Estructura
horizontal armados armado proyectad impresas filamentos lateral espacial

Nd T EN TN

’

Hormigon en
masa

Hormigén armado
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Aplicaciones en obra

Mobiliario Escultura Componentes Muros Edificios

Formas

Aplicaciones

Banco Radiolariq, Panel impreso Muro doble, Casa
Maravillg, Enrico Dini, en horizontal, Gosselin completa
Descripcion Universidad de Monolito TU Delft (Francia) impresa, Apis
Loughborough impreso por D- (Holanda) Cor (Rusia)

(Reino Unido) Shape
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CONTACTO

WWW.recoverind.eu
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"El apoyo de la Comision Europea para la produccion de esta publicacion n
opiniones de los autores, y la Comisidon no se hace responsable del uso que pueda hacerse de la informacion contenida en la misma ".
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