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Wprowadzenie

+ Wyzwania branzy budowlanej: « 3DPC jako mozliwe rozwigzanie:
« Koszty ekonomiczne * Indywidualne i ztozone projekty
.« Wytwarzanie odpaddw orchﬁek’rpnpzne ,
materialnych « Optymalizacja zasobow

Srodowiskowych i finansowych

« Nowe mozliwosci automatyzaciji
na miejscu

« Wskaznik wypadkow
« Wymagania czasowe
« Zrownowazony rozwoj

« Masowe dostosowanie do
poftrzeb klienta




Ecological and innovative technologies for recovering Co-funded by the e
Re";:)verﬂ[?ﬂ industrial areas from LCA and energy efficiency point of view Erasmus+ Programme  [ES.
- 2020-1-RO01-KA203-080223 of the European Union AN

« Nizsze koszty o IR o LN ALK
. Wiikszo szybkos¢ A :
wykonania ﬁ :

« Brak koniecznosci | :
stosowania szalunkdéw ’ | N

«  Mnigjsze zapotrzebowanie ; :
na sife roboczqg e ] A\

« Zwiekszone .
bezpieczenstwo jane— .- Y

+ Swobodne projektowanie ;

dostosowania do potrzeb .

klieﬂTO Mass customization 10 /\ :

* Lepsza tfrwatosc

«  Wyzsza precyzja A

« Poprawa wtgsciwosci
termicznych i
akustycznych =
* MozZliwosE automatyzacjii = memamese |

zwiekszenia wydajnosci 0 ——

DAxE
N
4

A
«  Mozliwosé masowego _,\_/“/\ : SN

X
A
N

N
AN

Automation / Productivity 4_’\_’___/\ 0 /\
0

» & QPO N D L e e A D e D
L P S S L S S FEFFSPF I I IS
B A S S e S S I I D S S S Sl Sl S PP DR P D PP




Ecological and innovative technologies for recovering Co-funded by the o
industrial areas from LCA and energy efficiency point of view Erasmus+ Programme x
2020-1-RO01-KA203-080223 of the European Union KikX

ks

Recoveriil)

Technologie | urzgdzenia

Systemy bramowe: Manipulatory przemystowe: Manipulatory ruchome:
« Drukowanie na duzqg skale * tatwy transport + Dostosowana do potrzeb
. rzestrzen robocza
» Efektywne wykorzystanie » Ztozone konstrukcje przesitz
przestrzeni roboczej . , « Integracja kilku robotow
« Imniejszona przestrzen
«  Wielko$¢ konstrukcii robocza « ZtozonoS¢ druku
Video Video Video



https://www.youtube.com/watch?v=YdE180fe2Bk
https://www.youtube.com/watch?v=IUEhx3a3vDg
https://www.youtube.com/watch?v=p_jcG25tUoo
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Programowanie i1 optymalizacja

Elementy biorgce udziat w
procesie druku 3D z betonu
mode
Autocad
Polymers Rinoceros
The shape FPGA
of the Arduino
printing Rsob Pi
nozzle SRSy

od projektu do wykonania
muszg byc¢ rozpatrywane z

are square PLC
and circular

perspekiywy
programowania i
optymalizacii:

« Oprogramowanie do
modelowania i symulacii

« Skrypty do realizacji zadan

« Mieszanka materiatdw do
druku

« System pompowania
materiatu

« System robotyczny
« Dysza drukujgca
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3D printing
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https://www.youtube.com/watch?v=BhDRbbTaPO8
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Okreslenie miejsca pracy

Funkcjonalne miejsce pracy
zalezy od:

« System drukujgcy

« Wymiary

» Narzedzie drukujgce (dysza)
« Ograniczenia ruchu

« Optymalizacja:

« Wielkos¢ zadruku elementow
budowlanych

+ Wzgledne potozenie
wzgledem systemu
drukujgcego

Video KUKA | prc



https://www.youtube.com/watch?v=nphRj5J8wCs
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Mieszanki materiatow

Krytyczne zmienne procesu  Dawki:
drukowania betonu:

e Cement

« Wytrzymato$¢ narozcigganie Substytuty spoiwa

« Czas otwarcia . Kruszywa Video
« /dolnos¢ do budowania . Dodatki
« Wspotczynnik zachowania . WHSkNQ
ksztattuKontrola skurczu
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https://www.youtube.com/watch?v=f-BcyR2OdOc
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Systemy budowlane
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Aplikacje na miejscu

Meble Rzeiba Sktadnik Sciana Budynek

Ksztatty
Wonder Radiolaria, Panel z Podwdjna Drukarnia z
Bench, Enrico Dini, D- nadrukiem sciang, petnym
Opis Uniwersytet w Shape- poziomym, TU Gosselin nadrukiem,
Loughborough Monolite Delft (Francja) Apis Cor

(UK) (Holandia) (Rosja)
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