Recoverlill

PROIECT: TEHNOLOGII ECOLOGICE SI INOVATIVE PENTRU REFACEREA ZONELOR
INDUSTRIALE DIN PUNCT DE VEDERE LCA SI AL EFICIENTEI ENERGETICE

IMPRIMARE 3D LA FATA LOCULUI

@00

B BA

This work is licensed under a Creative Commons Attribution-ShareAlike 4.0 International License.

,Continutul prezentului material reprezintad responsabilitatea exclusiva a autorilor, iar Agentia Nationald si Comisia Europeand nu sunt responsabile
pentru modul in care va fi folosit continutul informatiei”.

( . =, sopune =
[n | Universitatea b — SUILDING T Ryha ki17 Co-funded by the >
T Z'i‘:“BSr';‘;ao"‘l'a Gentro Tecnologico l I : ~ COuNCIL " u =t Erasmus+ Programme [
7 del marmol, piedra y materiales G

of the European Union aan”


http://creativecommons.org/licenses/by-sa/4.0/

@

Escuela Técnica Superior de . Al’di‘tEi: = Co—iugded by the
Ingenieria de Edificacion U# il FIogEmie

of the European Union

RecoverlND

Aplicatii pe santier ale tfehnologiilor de constructii
imprimate 3D

Tehnologii ecologice si inovative pentru
refacerea zonelor industriale din punct
de vedere Ica si al eficientei energetice
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Infroducere

e Provocarile din industria « 3DPC ca o posibild solutie:
constructiilor: - Proiecte arhitecturale
« Costuri economice personalizate si complexe
« Producerea de deseuri « Optimizarea resurselor de
materiale mediu si financiare
« Ratele de accidentare « Noi oportunitati de

. Cerinte de timp automatizare la fata locului

« Sustenabilitate
« Personalizarea in masa
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Tehnologii s echipamente

Sisteme de porticule: Manipulatoare industriale: Manipulatoare mobile:
* Imprimare pe scard » Transport usor * Spatiu de lucru
Ioljgoyo o . Modele complexe personalizat |
O aIenlaa L spatiu delucruredus T paarored mal mutfor
« Dimensiunea structurii - Complexitatea
imprimarii

Video Video Video



https://www.youtube.com/watch?v=YdE180fe2Bk
https://www.youtube.com/watch?v=IUEhx3a3vDg
https://www.youtube.com/watch?v=p_jcG25tUoo
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Programare si optimizare

Elementele implicate in
model
Autocad

procesul de imprimare 3D a
Polymers

pbetonului, de la proiectare
panad la executie, trebuie
luate in considerare din
perspectiva programarii si

Rinoceros

Concrete Solidworks
Blender

optimizarii: e —— o
of the dui
« Software pentru modelare printing asdte
si simulare nozzle Rspberry Pi

are square PLC

and circular

- Scripturi pentru executarea
sarcinilor

Manipulator with

rotating axis
MATLAB

Linear axis & ' ‘
Mobile \ manipulator ¢ i
D = Code G
Manipulator i
p Mobile Grasshopper
manipulator C :
artesian RAPID

Cylindrical ¢ ...~ KUKApre
Angular or robot
anthropomorphic V-REP Gazebo

Polar.or UNIT3D
spherical

Ct++

« Amestec de materiale de

imprimare
- Sistem de pompare a
materialului

Scorpion

« Sistem robotizat
* Duzd de imprimare

Video roboticist



https://www.youtube.com/watch?v=BhDRbbTaPO8

Ecological and innovative technologies for recovering Co-funded by the o
Recorﬂ[%ﬂ industrial areas from LCA and energy efficiency point of view Erasmus+ Programme ;
—  2020-1-RO01-KA203-080223 of the European Union S

Determinarea spatiului de lucru

Spatiul de lucru functional
depinde de:

« Sistem de imprimare
« Dimensiuni

* Instrument de imprimare
(duza)

« Constrdngeri de miscare
Optimizareaq:

« Dimensiunea imprimabild a
elementelor de constructie

« Pozitia relativa fata de
sistemul de imprimare

Video KUKA | prc



https://www.youtube.com/watch?v=nphRj5J8wCs
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Amestecuri de materiale

Variabilele crifice ale procesului  Doze:
de imprimare a betonului:

« Ciment
* Extrudabilitate « Inlocuitori de lianti
» Timp deschis . Agregate Video
« Construibilitate . Aditivi
* Factorul de pastrare a formei Fibre
« Controlul contractiei
Flowability » Print speed
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+ Extrusion rate
: OPEN TIME

Extrudability &

. : MATERIAL PROCESS
Stiffness | pARAMETER PARAMETER
Buildability ¢

Strength i

. Nozzle opening
- Print height

. Print path

BUILDABILITY EXTRUDABILITY



https://www.youtube.com/watch?v=f-BcyR2OdOc
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Sisteme de constructi
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Aplicatil la fata loculul

Mobilier Sculptura Componenta Perete Cladire

Forme
Aplicatii ' l :
Wonder Radiolaria, Panou Perete dublu, Casa
Bench, Enrico Dini, D- imprimat Gosselin tipografica
Universitatea Shape- orizontal, TU (Franta) completq,
Descriere din Monolite Delft (Olanda) Apis Cor
Loughborough (Rusia)
(Marea

Britanie)
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