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1. Ce este scanarea 3D?

2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

3. Aplicatii practice - lucrul cu programul Arhicad
4. Concluzii
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1.Ce este scanarea 3D?

« Capturarea realitatii 3D este un proces de scanare si capturare a oricarui loc, de exemplu, plante,
cladiri sau scene de crima, intr-un model digital 3D, combinand masuratori si imagini.

» Pe masura ce tehnologia a devenit mai mica - capturand fiecare detaliu cu o precizie milimetrica, mai
accesibila si mai automatizata, capturarea realitatii 3D a devenit mai accesibila si mai utilizata in
multe aplicatii.

De la Realitate

la date 3D
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*1.Ce este scanarea 3D?

Un sistem de scanare laser 3D este format
dintr-un scaner laser, un PC (tableta), un telefon
si un software de scanare, transfer si procesare.
Dispozitivul ofera:
-colectarea rapida, precisa,
completa si la distanta a datelor 3D
-Panoramica completa, color
-Compatibil cu TPS/GPS
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2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

* Hala este situata in zona industriala a Brasovului, fiind construita in anii '60. Face parte dintr-o
cladire mai mare.

* Urmeaza sa fie renovata si va avea o noua destinatie.

. Hala va fi scanata in interior.
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2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

Scanerul 3D utilizeaza laser pentru a identifica geometria unui obiect. Pentru ca acest lucru sa fie
posibil, este necesara instalarea aplicatiei pentru conectarea la scaner. Aplicatia necesara pentru a
obtine norul de puncte (este posibila, de asemenea, procesarea datelor cu aceasta aplicatie) pe
telefon/tableta/laptop - in acest caz este Cyclone Field 360.

Aplicatia este conceputa pentru a face ca operarea scanerului si controlul calitatii datelor de teren sa
fie cat mai simple si mai intuitive posibil.

Primul pas este de a face setarile pentru scaner : rezolutia si achizitia de imagini panoramice.
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2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

Dispozitivul scaneaza suprafata, suprafata este impartita in zone mai mici si, dupa fiecare scanare,
suprafetele scanate sunt aliniate. Vom muta scanerul in mai multe puncte pentru a obtine informatii
detaliate despre cladire. Numarul de zone este ales in functie de cantitatea si calitatea informatiilor

necesare pentru proiect. La final, toate suprafetele sunt aliniate.

proiect & 8 ® < poiet & g ® &

Map 360° 3D Map 360° 3D
EICIRAEAE \aova:é'-

:.: Setup4
| @ Bundle 001
!

Setup2 & Setup3 {

- Setup4

© 9e

Setup2
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2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

Precizia milimetrica si densitatea foarte mare a punctelor masurate permit obtinerea de informatii de calitate. In
acest caz, au fost efectuate in hala 7 scanari pentru a obtine rezultatele necesare.

unt 203
~Bundle Error 0.002m /.

Overlap Strength
59% ¢ 7% v

Cloud-to-Cloud Target Error
0002m v =
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2. Aplicatii practice - utilizarea scanerului

NORUL DE PUNCTE-
este produsul primar
rezultat n urma
procesului de scanare,
inregistrare,

georeferentiere, Eoesapi

curatare, filtrare  si

decimare. .

Livrarea se face, de T

obicei, n urmétorul e :
format: 0
*rcp - compatibil cu 0
Autodesk Recap B.

O

(software gratuit 1n
versiunea gratuita).
*.e57 - compatibil cu

e
O

majoritatea
programelor !
informatice de pe piata Plowin  x conce
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Norul de puncte ne va ajuta la modelarea 3D
/@ PYLE 3D - ARCHICAD 25

$I Ia Obtinerea: File Edit View Design Document Options Teamwork Window Help
- qu?I_SD, plasa textyrata (BIM) o [ New IBIEE 4 - O~ o -5 x g
- ridicari 2D: plan de nivel, fatade, sectiuni, B2 Open ,
planimetrie [} CloseProject  Ctrb+Shift+W
-planeitatea planseelor, verticalitatea stalpilor |« oo oo fres
Etape Save Ctrl+S :
X Action Cent:

Se deschide programul Arhicad [E. saveas.. Ctl+Shift+ e e
Se importa norul de puncte. S e Eact

= Send Changes Ctrl +AlE+S

ip Create Travel Pack

) Publish BIMx Hyper-model..

l Interoperability b BD Merge... »
External Content 4 @ IFC »
Libraries and Objects » D SAF ’
Info » DXF-DWG » 2

Plot Setup... Classifications and Properties 4
B Plot... (> Import Point Clouds... ‘
1 Page Setup... Ctrl+Shift+P E? Place Mesh from Surveyors Data...
@‘ 5 Print... Ctrl+P Send Model to Google Earth
Exit Ctrl+Q
IJ
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Avem 2 fisiere pe care le vom

. ] /@ Import Point Clouds X

importa:

- un figier nor de puncte de dron& Lookin: | [ 3d pesertere v @2 =@
fotogrammetrie (scanare in aer . Name Date modified Type
liber) . PYLE files 12/23/2022 10:28 PM File fc

Quick access ™ proiect Erasmus 1.657 11/4/2021 12:38 PM ESTF
- ] pyle- nor puncte Agisoft.e57 12/23/2022 10:28 PM ES7TF

-un fi$ier nor de puncte obtinut prin || pyle- nor puncte Recap .57 12/24/2022 3:15 PM ESTF

scanare 3D 1n interiorul cladirii -

recap.E57

Libraries

This PC

Ne.'twork
< >
File name: "pyle- nor puncte Agisoft.e57" "pyle- nor puncte VI Open l
Files of type: Poirt Cloud file (" €57; “xyz) v; | Cancel |
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

/@ Create Point Cloud Objects 3 ? X

LCF files will be generated from every imported Point Cloud and automatically added to the
Linked Library.

Norul de puncte obtinut de drona si
procesat cu software-ul Agisfoft.

Generate LCF files in this folder:

| C\Users\user\Documents\GRAPHISOFT\Point Clouds | \ §(9}~§§T |

Point Cloud names: Converted files: 2 3
Source Name 4 Object Name LCF File Name

LR G T T Ta UG TEG L #T pyle - nor puncte Agisoft pyle- nor puncte Agiso...

pyle- nor puncte Recap .e57  pyle- nor puncte Recap pyle- nor puncte Reca...

/@ Place Point Clouds ? X

@ Place Point Cloud origin at Project Origin

O Specify Point Cloud origin location manually

@ Point Cloud Objects and LCF files sharing the same name and location will be automatically
renamed.

Home Story: [ 0. Ground Floor v ||
ancet|

Cancel ‘ I Create | Create and Place M
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File Edit View Design Document Options Teamwork Window Help
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Cele 2 fisiere sunt
plasate in pagina de
lucru.

]

=

AP+ b 3

nnnnnn

e

o 1

1:100 = Custom » Entire Model vy 03 Architectural 100 =] 03 Building Plans k] No Overrides

N

9]
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!

g

-0
Al o s
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Cele doua fisiere

sunt aliniate in plan B s e
pe directia X-Y PR it
(norul de puncte T p— - ‘ :
obtinut cu drona si = ey : L petia— N\
cel obtinut cu N
= . i s
scanerul 3D). R — — Ay 11" i
b | i
5 | . 1 &
‘. m AL
= ) ! ‘ 4
o A
I ) :
: ! g Jr—— -6 |
2] SR DA Y P §
= s ¥ |
TN
“ P 't
T P d|
i { AAAAAAAAAAAAAAAAAAAA
o ¢
v 3
*:’) @}a ™ v;’a @ o -] tom L] Mogel v 00 =
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

/B PYLE 30 - ARCHICAD 25
File Edt View Design Document Options Teamwor vk Window Help

PRSI P N O- 4 8ExE0 -0 |=anr78a|FEGQ
A -RhE €%

o | R S T o [t | (o B T — T e e e
Facem o =" - ipei e
sectiune prin -« _— | - . &
norul de i & ;
puncte - 2
obtinut prin = %
suprapunere - r
si stabilim % ,
coordonata - ST R e . o
zeroinplan =
vertical. s

iope+bsin@anrs

& ZoomtoSelection  Ctri+Shift+'

Deselect All
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TrrEs|FRG

| | Home Story: 3914 )
[ Foor Panand secton.. » | er 5 (\m) ;_» 3 Object Cropped .
: Bry Cl=5 g == [ B [ e oneaconpe 5| p Baingtienert (g
m| & | 553 s cafar ] oo @
Center] [(Deo/an 57(5-01 Building Section] !

E115-01 Building Section]

Se trage linia
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arﬁicad

@ P 0 ARCHCAO 5
Fie €8t Viw Deign Document Options Temwork Win

FRG

53 My Gaund Foeq i hcten cemte (R0 Mvsuee, a1 2arey * )59 Bt Setice]

Aliniat
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhiéad

/@ PYLE 3D - ARCHICAD 25

@k b EEGE -t O 5 EExEe -0 TolrRG
A -RET&s (€%
MOdeIare 3D | oS ke
Pentru modelarea 3D a ; 28 5. Ground Floor] x fi"[Action Center] I[E-01 Elevation] (e /an
elementelor cladirii -
. o =
(structura de rezistenta, 0

toate elementele
constructive ale cladirii) se
utilizeaza informatii din norul
de puncte.

Stabilim traseul de
sectionare prin norul de
puncte. S-01.

FasrodEudacBISLQO s

* Viewpoint

L . Secdion
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Bl

Se deschide o noua vedere cu sectiunea transversala a cladirii, puteti vedea detaliile structurii de rezistenta
— 0 grinda.

e oo Bani Verscsl Raege Section Name 208 O Madirt Typw Wen Ve selerence 1o
. s peeay * 500 [+3 S0
BN = % Soutce market The viewpoint
e . Name:  Buiding Section
{ED1 Elevation] po/an

1
) Syncs Emcspe e
*

' CHERERES -0 - FRG Bhsowndow | D G B - @ @& %-40 -8

Right click on the mouse s ... o S P . ,

oo A

| Open wif\Current View Settings

e I =>
- ng .

Open Section in New Tab

i

B A Show a5 Trace Reference
= % Cut CuleX
- ¥ 3 '@ Copy Ctrie €

+7.00

[ Paste CileV Sy

—"_ <,

i“ / X Delete
8 .
- Move » v
- Display Order » o
Layess » ‘

o 5%

Connect
% Addto New lssue...
g SelectiniD ShiftsFS

i 8 Show Sclection in 3D I3
G Show Allin 30 CtrleFS

it &) ZoomtoSeection  CirlsShifte”

40.00
0 Ground Floor

Deselect All
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad
File Edit View Design Document Options Teamwork Window Help
NG A8 A SRR 0 ~ TERME X ES O | A

Utilizam comenzile 0 | & R A
de desen pentru a A - T
Obtlne ConturUI Default Settings // v | | < 2D Drafting - General 4 7 dfF — C\ Solid »

grinzii. (V|deO) 22 P4 0. Ground Floor] x fi" [Action Center] [ T{E-01 Elevation]

o

=
=
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Faceti clic dreapta si copiati desenul obtinut.

r&m.’am.‘s&“m ,.-...m ‘

1 o =L N e 48 Lty /

b

CirkeD

Display Ordes CuleE
o J| % Mircor CrleM
g 3 - Begte.. Ctrle9

R B omgacory _aesnco ]
ifts

O RotateaCopy = CtrleShifteE
9% MiroraCopy  CtrleShifteM

g Seiectin 30 shifteFs | . ;

5 Show Selection in 3D 5 q; Peg M

% ShowAllin3D CtrieF5 z M‘,' e core —
&) ZoomtoSelection  Ctale Shifte" =

Deselect AR

Aplicatii practice de scanare 3D in constructii 21



Recoverill)

Co-funded by th
S, ECOLOGICAL AND INNOVATIVE TECHNOLOGIES FOR RECOVERING INDUSTRIAL  Erasmue+ Programme -
P AREAS FROM LCAAND ENERGY EFFICIENCY POINT OF VIEW of the European Union

A b a4 e
3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Profile Manager X

Vom desena grinda in 3D.
¥ Manage Profiles

Choose Profile:

/ Custom N

/8 PYLE 3D - ARCHICAD 25 @ = )
< |
File Edit View Design Document Optigns Teamwork Window Help & !’J =S
| « J| C:)_\T f }' v ¥ Element Attributes (3 S gﬂ X @ v @ v| ;>€ | —
§ - ‘ Edit
> Property Manager... s
BB m g | PropeyMng . i
- - @ Classification Manager... - =
| ersesrs 2+ | @i ComplexProfles [ TE Profi | Use with:
I | T oo
4z Load Manager... apt Selectio
— [ —- =
k =]=} E}[O' Stoundlood 1 Load Combinations... Import Standard Steel Profile... (A 1 l./—'l A ]
71 Auto Intersection ‘ , A
= “ B O
Design 5}) Add-On Manager... i L
D Project Preferences >
G Work Environment » Element Selection:
Capture Apply

» Design Layers

2 * Modifiers
1 ?
® New Profile ! X / » Components - Default
Name: * Uniform Profile Contours

IGrindal |
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@ Paste Options... ? =
Profile Manager X
¥ Manage Profiles Where to Paste:
Choose Profile:
|Grinda , y (®) Center of the Current View
@ 2 Al i
CRlC Facetl () Original Location
Save H
Use with C“C Reference Location
5€ with: .
SEm dreapta;
H H Zoom:
e si aleget
3 Element Selection: Optlu nea @ KEEFI Current View
= A . .
— e B de ||p|re () Zoom to Pasted Elements
¥ Design Layers
(Paste)
L) @l Drafting - tn
@ I Stretch Modifiers . C:&ncei ! W
@ §" Nominal Width/Height

@ {5 Offset Modifiers

O« I

» Modifiers

v Components - Default

0@ [gicore v] : e e T e T ‘
' L—— Y~ ) et —_— —_—

= : ‘ e \ /A / )

{Bﬁ Override Surfaces i e S \ : 3 7 /4 "’,: ) _',,7_/':"—", h
dl \

& Tiles - Light Brown 15x15 [ B3

Uniform Various . I\ e &N Q x /4 y/a k
|

Show Cut End Lines

&y (5 S

@j List Component Area by:

Base Line Base Circle

» Uniform Profile Contours
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Video 3D - se hasureaza profilul grinzii si se modeleaza golurile.

PO Romarn fomana) 1, E—)

ned Emcape Help
"HEAED -0 -|ie @ Bsowndow [ & -| 2 @ @ - & BB ® & &|a%n

Y1501 Butleing Section] E (srinaa Py % fi"etion centen [YiE01 Elevation] [Diosan a1

.......
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Al

Video - se creeaza o baza de date cu elementele caracteristice ale grinzii - BIM.

RO Romarvan (Romarxa) S

O QF 2| I - -4 -8EXBED -0 -|[xA P P
$ & A-mha

w

Bovindow (D D & ~| 4 @ G- B (DY Q-RE (SN

vinEE)

88 0. Ground Fioo] xfi'Action cente 1 CIED) Elevation (Piosan W -

wwwww

Click an Element or Draw a Selection Area. Press and Hold Ctrl+ Shift to Toggle Element/Sub-Element Selection.
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Fiecare element de constructie poate fi prelucrat: usi, ferestre, stalpi, pereti.

[}
- -f\_-:';ﬁp---—.,
< i H
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Livrabile 2D: plan de nivel, fatade, sectiuni orizontale. Se lucreaza pe conturul - Viewpoint
norului de puncte.

Utilizam comenzile de desenare pentru a obtine livrabilele

4 . Section

_&  Flevation

7 PYLE 3D - ARCHIC b s
File Edit View [ B petai
v Y C Warkshee
O 3| Q1 R

%‘1 Camera
|15 % |

I :p',‘ P TR ) <

r "
i 1 Marquee

v Design

[ wall
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Am obtinut sectiunea orizontala a halei.

/@ PYLE 3D - ARCHICAD 25
File Edit View Design Document Options Teamworl k  Window Help

o a|ag 2| b -2 E - Q-8 -EEXES-O-|=Aa i HA|FRES
(S IR I R

; S8 50 Ground Floor] 1 x i faction Cente 1 T IE-01 Elevation] o (WY 57 (s- Fatada Building Section]
North Elevation *, /
(=)
0 ~ © [se)
= S QI» ol»
= [F= Esplie= | Sigy|= S e e 0| =" s R e e [%2) = ==
2z | P > p |
5 = i - s, |
[ T et =, i e 5‘ T T
- S02 A | . 14A\f,j ,,,,,,, = i i 8 AS02
B L S | i
3] ! b i i |
=] \ I i i f
< \ : ! ! y
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Pentru planurile de arhitectura lucram pe norul de puncte, .folosim comenzile clasice de desenare.
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3.Aplicatii practice - nor de puncte in programul Arhicad

Planul fatada.
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Pentru a desena planul de situatie
folosim ortofotoplanul obtinut cu
drona. Ortofotoplanul este alcatuit
dintr-un mozaic de fotografii
aeriene corectate geometric si
poate fi folosit pentru a masura
distantele reale.
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Intocmirea planului de situatie.
Acesta a fost realizat cu ajutorul
comenzilor specifice lucrului 2D:
linie, hasuri, cote, obiecte.
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4. Concluzii

AVANTAJE

-Echipele de pe teren pot efectua masuratori din locatii care reduc la minimum contactul cu zonele
periculoase;

-Nu este nevoie sa se deplaseze echipamentele sau sa se opreasca procesul tehnologic pentru a
efectua masuratori;

-Costuri mai mici de masurare si de achizitie a datelor pentru lucrarile de inginerie si topografie;
-Nivelul de detaliu este definit in functie de cerintele proiectului,

-Reproiectare usoara, tehnologia 3D poate restabili un defect din proiectul initial si poate beneficia de
alinierea corecta a pieselor dorite.

-Generarea de rezultate (coordonate, suprafete, volume, sectiuni, profile) cu o productivitate foarte
ridicata;

RECOMANDARI

-Dispozitivele utilizate: laptop, computer de birou, necesita anumite configuratii, pentru a procesa
informatiile.
-Persoanele implicate in aceste activitati au nevoie de cunostinte privind utilizarea programelor

informatice care pot fi folosite pentru a furniza rezultate si notiuni si constructii si instalatii.
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